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1 ) Mise en situation.
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  Le cric rouleur étudié est utilisé par les garagistes afin d'effectuer des opérations de maintenance où il
y a nécessité de soulever une partie du véhicule,
par exemple, pour le changement des pneumatiques.

Caractéristiques techniques :

· Capacité maximale : 2 T soit 2 000 kg


· Encombrement sans levier :
L : 492
H : 135
l : 210


· Masse totale : 3 kg 500


· Hauteur mini de bas de caisse :
130 mm
Hauteur maxi de bas de caisse :
380 mm
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Mode opératoire :

· Levage
  Garer le véhicule sur une surface plane et dure. S'assurer que le frein à main est bloqué et que le véhicule a une bonne stabilité, puis à l'aide du levier de manœuvre, fermer la vis de descente dans le sens des aiguilles d'une montre (figure 1).

[image: image3.jpg]Pomper jusqu'à la hauteur désirée (figure 2).

· Abaissement
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A l'aide du levier de manœuvre, ouvrez la vis de descente dans le sens inverse des aiguilles d'une montre. Attention à baisser le véhicule progressivement de façon à ne pas endommager le cric.
Toute surcharge peut l’endommager et provoquer une défaillance de l'appareil susceptible d’entraîner des blessures corporelles ou des dommages matériels.

Précaution d'utilisation :

· Le cric a été conçu pour être utilisé sur des surfaces planes et dures. Toute utilisation sur des surfaces non dures peut provoquer une instabilité du cric et la chute du véhicule.

· Eviter un maintien en charge prolongé ; placer une chandelle pour soulager le cric dans ce cas d'utilisation.

· Utiliser le cric sur un sol "lisse" permettant l'auto-positionnement du cric par rapport à la sellette lors du soulèvement. Ce positionnement est facilité lorsque le cric est perpendiculaire au véhicule.

· Vérifier le niveau d'huile régulièrement.
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2 ) Schématisation.
On considère que les roues sont fixes, par rapport
au carter du cric.

Q :
Etablir les classes d'équivalence du cric
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Q :
Réaliser le schéma cinématique du cric en position basse
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3 ) Etude de la montée de la charge.
Q :
Mesurer les hauteurs mini et maxi de la coupole.


A-t-on respecté le cahier des charges ?

Q :
Relever les hauteurs de la coupole, tous les 2 coups de levier.

	Position
	Nb coups
	hauteur
	Position
	Nb coups
	hauteur
	Position
	Nb coups
	hauteur

	1
	0
	
	8
	
	
	15
	
	

	2
	2
	
	9
	
	
	16
	
	

	3
	4
	
	10
	
	
	17
	
	

	4
	6
	
	11
	
	
	18
	
	

	5
	8
	
	12
	
	
	19
	
	

	6
	10
	
	13
	
	
	20
	
	

	7
	12
	
	14
	
	
	21
	
	


Q :
Tracer la courbe donnant la hauteur en fonction du nombre de coups.
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Q :
Que peut-on conclure de la courbe précédente ?

3.1 )
Etude de la partie hydraulique
  On donne le détail du piston de remplissage (voir plan).

Q :
A partir des dimensions relevées sur ce plan, déterminer le volume fourni pour
 
un coup de levier.

  On précise que le piston du vérin de levage a un diamètre D = 30 mm

Q :
A partir du résultat précédent, déterminer la course de la tige du vérin de
 
levage. On précisera le raisonnement.

Q :
En déduire la course totale du vérin de levage.

3.2 )
Etude de la partie mécanique
  On donne le schéma ci-dessous pour localiser les différents points.
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  On réalisera les tracés sur le document représentant le cric en position basse.

Q :
Quel est le mouvement de l'unité hydraulique (12) par rapport au châssis ?


Q :
En prenant en compte la course totale du vérin de levage, préciser où se trouve
 
son extrémité en position haute.
Q :
Quel est le mouvement du bras de levage (17) par rapport au châssis ?

Q :
En précisant votre démarche, localiser le point E en position haute.
Q :
En déduire, l'angle de rotation du bras de levage (17) par rapport au châssis, (17.
Q :
Représenter le bras de levage (17) en position haute.
 
En déduire la position du point A dans cette configuration.
Q :
Déterminer, en le justifiant, le mouvement des biellettes (18) par rapport au
 
châssis.
Q :
En analysant le quadrilatère ABCD, que peut-on conclure quant au mouvement
 
de la sellette (19) ?
4 ) Interprétation des résultats obtenus.
Q :
Déterminer en les représentant les hauteurs en positions basse et haute.

Q :
Comparer les valeurs obtenues par le tracé à celle mesurée directement.
 
Conclusion ?

Q :
Pourquoi a-t-on mis des roulettes sur le cric ? Argumenter.
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